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 MTH SerieJoystickbasis AJW 
mit MTH-Handle

LED zur optischen Anzeige der Bedienbereitschaft des Joysticks

257-010-01350

Linke Hand

Position R1:	Daumenrad
Position 1:	 Drucktaster tastend rot
Position 2:	 Drucktaster tastend rot

257-010-01300

Rechte Hand

Position R5:	 Daumenrad
Position 4:	 Drucktaster tastend rot
Position 5: 	 Drucktaster tastend rot

 kapazitiver 
Sensor

als Totmanntaster
nutzbar

 kapazitiver 
Sensor

als Totmanntaster
nutzbar

Anzahl Pole 12

Spannungsversorgung 8 … 32 VDC

Stromaufnahme max. 20 mA @ 32 V

Ausgangssignal

volle Bandbreite 0,5 - 4,5 V  
2,5 V in Neutrallstellung

Toleranz (neutral und volle Auslenkung) ± 0,15 V beide Seite je Achse

Redundanz Signal (gekreuzt) 0,5 - 4,5 V  
2,5 V in Neutrallstellung

max. Belastung < 1 mA

Auslenkwinkel ± 20° ± 1°

Betätigungskraft 6 ± 1N

Max. Zyklen pro Achse > 1 Millionen

Arbeitstemperatur -40° C ... +85° C

Schutzklasse oberhalb des Befestigungsflansches IP65

EMC Verträglichkeit 100 V/m - ISO13766, ISO14982

J1 DEUTSCH DTM04-12P
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